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Introduction

Uno de los problemas que enfrenta actualmente la industria farmaceéutica en un
proceso automatico, es asegurar gue mediante una solo inspeccion visual
tradicional se evallen las caracteristicas de las ampolletas de vidrio respecto a su
apariencia en el acabado y el color. Ademas, de que estén libre de defectos como
grietas, asperezas, excesos de material y rebabas en el producto terminado.

En el presente trabajo se desarrollo un prototipo de vision artificial automatico,
confiable y seguro para la inspeccion mecanica-visual, ordenamiento Yy
empaquetamiento de ampolletas aplicable en la industria farmaceéutica.



Sistema de Vision Artificial (SVA)

La vision artificial es la captacion de imagenes en linea mediante camaras
y Su posterior tratamiento a través de técnicas de procesamiento
avanzadas, permitiendo asi poder intervenir sobre un proceso
(modificacion de variables del mismo) o producto (deteccion de unidades
defectuosas), para el control de calidad y seguridad de toda la produccion.

El funcionamiento de un SVA se describe en cuatro pasos: El primero es
la toma de imagen, el segundo el analisis de la imagen, el tercero envio de
resultados y finalmente la toma de decisiones.



Esquema del prototipo
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Configuracion y programacion cont.

JSoftware MELFA-Vision (Calibracion del area de trabajo)




Configuracion y programacion cont.
O

Inicia trabajo a
realizar

. Traslada objeto a
Se fija eII robot posicion final
sobre el drea de l
deteccion :
Cierra el puerto
, de cdmara
Genera posicion l
Conexion destino

Camara l

l Robot se mueve por

> encima de posicion
Deteccion

destino
;

Inicio

Reconoce Activa ventosa

Camara

Abre el puerto
de camara




Resultados .
 — S // (17 &




UNIVERSIDAD TECNOLOGICA

———ealidacic')n DEL VALLE DE TOLUCAbrVT

<




. . Z UNIVERSIDAD TECNOLOGICA br 7
Validacion DEL VALLE DE TOLUCA V.




Conclusiones

» El prototipo realizado permitio validar el uso de la vision artificial
para verificar dimensionalmente y visualmente ampolletas de color
ambar.

> La deteccion de la ampolleta permitio ordenamiento de ampolletas en
una misma posicion.

> La correcta calibracion del area efectiva permitio localizar las
coordenadas correctas para que el efector final (ventosa) se
posicionara justo en el centro de la ampolleta para tomarla,
reorientarla y posteriormente colocarla en forma consecutiva dentro
de un empaque.



Conclusiones

Como trabajo futuro se pretende:

El paletizado y la deteccion de ampolletas de color transparente, debido
a la refraccion de la luz que no permitié tener una imagen nitida y en
consecuencia un patron comun para reconocer los bordes de la
ampolleta transparente y validar el acabado de la misma.
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